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Cwiczenie ma za zadanie zapoznanie z metodami nadzoru wizyjnego opartego o
kamery 3D. W ¢wiczeniu student zapoznaje sie z technologig poprzez prace z
kamerg 3D firmy Xovis. Poszczegdlne tematy dotyczg konfiguracji, analizy i pracy z
sensorem poprzez panel administracyjny. Student ma réwniez za zadanie zbadac¢
jak kamera pracuje przy roznym oswietleniu oraz potgczy¢ odczyty z kilku sensorow
w jeden.

1. Wprowadzenie - sprzet
1.1. Kamera stereo

Rodzaj kamery posiadajacy dwa niezalezne obiektywy oddalone od siebie.
Standardowy odstep pomiedzy obiektywami wynosi 6.35 cm co odpowiada
odlegto$ci miedzy oczyma. Dzieki temu kamera ma mozliwos¢ przetworzenia
dwoch niezaleznych obrazéw w mape gtebi zwang inaczej mapa odlegtosci.
Kazdy z punktow na mapie gtebi okresla odlegtos¢ od kamery.

Warto jednak zauwazy¢, ze rozstaw obiektywdw jest nierozerwalnie
zwigzany z odlegtoscig w jakiej znajdujg sie badane obiekty. Im wieksza
odlegtos¢ tym wiekszy powinien by¢ dystans pomiedzy obiektywami.
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1.2. Injector PoE

Injector jest to urzadzenie pozwalajgcy na doprowadzenie zasilania do kabla
sieciowego. Technika pozwalajgca na zasilanie urzadzenh poprzez kabel
ethernetowy nosi nazwe Power over Ethernet (PoE). Do zasilanego w ten
sposéb urzadzenia mozna doprowadzi¢, zgodnie ze standardem I|EEE
802.3af-2003, 15.4 wata mocy. Jednak ze wzgledu na spadki mocy
wystepujgce w kablu, zaktada sie, ze 12.95W jest realng zagwarantowang
mocg na koncu kabla.
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1.3. Tester kabli sieciowych

Tester kabli sieciowych jest urzadzeniem pozwalajgcym na sprawdzenie
potaczenia wszystkich zyt w kablu sieciowym. Bardzo istotnym elementem
tworzenia sieci ethernet z wykorzystaniem urzadzeh PoE jest sprawdzenie
czy wszystkie potaczenia sg prawidlowe. Pomylenie kolejnosci zyt na
koncach kabla moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.
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2. Panel administracyjny kamery Xovis PC2
2.1. Logowanie sie do kamery

Aby zalogowa¢ sie do panelu administracyjnego nalezy wpisa¢ adres
sieciowy kamery, np.: 192.168.1.203. Po wpisaniu adresu ukaze sie formularz
logowania.

XOVIS

& Login

Please log-in to use the application.

Password:

login

Standardowe hasto do kamery to: pass.
2.2. Podglad “na zywo”

Pierwszym widocznym ekranem po zalogowaniu sie jest ekran podgladu
obecnej konfiguracji oraz widocznego przez kamere obrazu.

X0VIS @ Live

W tym widoku mozemy zobaczy¢ jaki jest status poszczegoinych miar lub jak
wyglada histogram dla zadanych pomiaréw. W oknie przedstawiajacym obraz
przed kamerg mozemy zobaczy¢ na zywo podglad ustawionych stref
pomiarowych, sledzonych obiektéw oraz ich dotychczasowq sciezke. W tym
widoku mozliwe jest rowniez ustawienie nagrywania dla zadanego okresu
czasu.
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2.3. Wykonane pomiary

Zaktadaka ‘Analytics’ pozwala na dostep do wszystkich historycznych danych
zgromadzonych w bazie danych kamery. Mozemy wybraé dowolng miare,
dokfados$¢ prezentownych danych oraz zakres dat, dla ktorych majg byé
przedstawione wykresy.
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2.4. Konfiguracja kamery

W tym widoku dostepne sg wszystkie narzedzia pozwalajgce na konfiguracje
kamery zgodnie z potrzebami. Mozemy ustawic linie licznikéw, strefy badania
obecnosci czy tez wykluczy¢ poszczegolne miejsca z prowadzenia pomiarow.
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Kamera obstuguje réwniez tryb wielu sensorow. Ten tryb pozwala na
Sledzenie obiektow na wiekszym obszarze z wykorzystaniem wielu kamer
jednoczesnie. Dostep do konfiguracji wielu sensorow dostepny jest na dole
strony w zaktadce ‘Multisensor’

X0VIS @ Live Wil Analytics T Config O stats
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 Floor0 Fa®

Multisensor

2.5. Status kamery.

W widoku ‘Status’ dostepne sg wszystkie informacje na temat stanu kamery:
temperatura, wersja oprogramowania itp. Dostepne sg tutaj réwniez
informacje na temat posiadanych licencji na rozszerzenia, ktére umozlwiajg
bardziej zaawansowane pomiary. Podstawowg informacjg dostarczang przez
kamery firmy Xovis jest Event Stream czyli dane na temat zarejestrowanych
zdarzen.
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2.6. Tryby prywatnosci

Ze wzgledu na wymagania klientow w roznych krajach, niezbednym
elementem oprogramowania kamer firmy Xovis jest praca w réznych trybach
prywatnoéci. Dzieki temu mozemy ograniczy¢ podglad na kamerze do
zbieranych wartosci, widoku poruszajacych sie obiektow lub widoku obiektow
wraz z aktualnie widzianym obrazem.

X0VIS

Privacy mode

‘sensor to operate wih. Attention: Lowering the level of privacy always requires the sensor unique key to be

F L

Level 1 Level 2 Level 3

3. Cel ¢éwiczenia
3.1. Zapoznanie sie z mozliwosciami kamery.

Gtoéwnym celem ¢wiczenia jest zapoznanie sie z mozliwosciami kamery Xovis
PC2. Student ma za zadanie ponowne skonfigurowanie kamery, zaczynajgc
od ustawien fabrycznych. Wazne jest by nie zmieni¢ adresacji IP kamery.
Po skonfigurowaniu kamery nalezy ustawi¢ wszystkie dostepne w kamerze
miary i przetestowac ich dziatanie. Z jakg doktadnos$cig dostepne sg odczyty
wzrostu?

3.2. Sprawdzenie wptywu o$wietlenia na jako$¢ dziatania kamery.
Drugim punktem cwiczenia jest sprawdzenie jakosci dziatania kamery przy

réznym typie oswietlenia. Student ma za zadanie sprawdzenie jak zachowuje
sie kamera gdy scena pod kamerg nie jest dostatecznie doswietlona.
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3.3. Potaczenie wielu sensoréw.

Trzecim zadaniem jest uzycie minimum trzech kamer i skalibrowanie ich za
pomoca znacznikow uktadanych w losowy sposob na ziemi. Poprawnie
skalibrowane kamery powinny umozlwi¢ Sledzenie obiektow pod wszystkimi
kamerami jednoczes$nie.

3.4. Zapoznanie sie z dokumentacjg kamery w celu otrzymania mapy gtebi.

Ostatnim zadaniem jest samodzielny przeglad dokumentacji kamery. W
dokumentaciji nalezy odszuka¢ fragment odpowiedzialny za dostep do mapy
gtebi. Z jakg czestotliwoscig mozna otrzymywac kolejne mapy gtebi? Jakg
majg rozdzieloczos¢? Jaki dystans na poziomie podtogi obrazuje jeden punkt
na mapie gtebi?



